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cbmio|  NSDEPIEZA | MATERIAL| CANTIDAD
1 Chapa 08 S235JR 2
— 2 Chapa 10 S235JR 2
\< 3 Estructura Perfiles S275JR 1
’ 4 Chapa 11 S235JR 2
5 Rodamiento 4
| @ UCF204D1 D40
\{f 6 Motor Y Reductora 2
V‘ G 7 union S235JR 1
§< 8  [Entrada 40 $235JR 1
y @ 9 Chapa 13 $235JR 2
10 Chapa 15 S235JR 2
{ 11 Polea 80 22
‘ | @ 12 Chapa 17 S235JR 2
Z 13 |Polea 170 13
NS @ 14 Rodamiento 12
UCF204D1 D30
@ 15 [R)%gomlenToCHDF 23
16 Salida S235JR
@ 17 Polea 360 4
18 Chapa 07 S235JR
Q 19 Placa de anclaje 12
20 Extremo alargado 11
cable seguridad
@ @ 21 Chapa01 S235JR 2
22 Entrada 35 S235JR 1
@ 23 Tolva de recepcion 1
24 Apoyo seguridad 1
@ 25 Chapa 03 S235JR 4
26 Chapa 05 S235JR 2
@ 27 |Ee 40 mm 2
28 Chapa 12 S235JR 2
@ 79 %e 30 mm No Motriz 1
30 Eje 20 mm T2 10
Q 31 Eje 20 mm 12
32 Eje 30 mm No Motriz 3
@ 33 Eje 30 mm Motriz 1
34 Eje 30 mm Motriz T2 1
35 tensor 4
@ O Diseno de un sistema de transporte | ..., | Antonio G. 14/11/2014
L de dridos desde tolva de .
alimentacion hasta maquina
cribadora. APROS.
e , ESCALA:1:20
A2 Plano Conjunto
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T | ~ 1. Los perfiles que componen el detalla A,
son perfiles cuadrados huecos de 40 x
- 3.
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295 Anotaciones
Los perfiles que componen el fravesano horizontal,
295 son perfiles cuadrados huecos de 40 x 3.
El resto de perfiles cuyo detalle se ve en el plano
hoja 2 tienen un perfil cuadrado hueco de 35 x 3.
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D (1:5) F(1:95)

Uniones atornilladas

1. Los motores"C" Y "D" iran acoplados a sus correspodientes reductoras,
segun el manual de instrucciones del fabricante. Y las reductoras irdn
atornilladas a la chapa mediante un tornillo de Mé, tuerca y arandelas
Grower.

2. Losrodamientos "B", irdn atornillados a la chapa mediante el tornillo que
necesite, y se le aplicard el par recomendado por el fabricante para
cada uno.

3. Launidn de chapa perfil "F", se realizard mediante un tornillo puesto por
impacto a los perfiles de M6, donde se unirdn usando una tuerca
hexagonal Mé y arandelas Grower.
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e aridos desde tolva de alimentacion
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Diseno de un sistema de fransporte
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Apoyo cable de sistema de seguridad
Anotaciones

1. Launiondelsistemade
seguridd al soporte se hara
segun fabricante.

2. Este extremo se usa solo
paraapoyar el cable de
seguridad

i . NOMBRE: FIRMA FECHA:
™ Disefio de un sistema de transporte’ - Anfonio G. 141172014
de dridos desde tolva de alimentacion .
hasta maquina cribadora. po—
BLANTILLA N.° DE DIBUJO . ESCALA] :2
A4V Sistema de apoyo auxiliar

HOJA 14 DE 15



CableDeSequridad Motor 1

SensorMovimientg1 SensorMovimiento2 A
Lo L=
e

STOP
H Motar2
Marcha Contactor
¢ Ct7
\h Cirucito de mando
Transformador
24V -
Ciréuiito.
de fuerza
) NOMBRE: FIRMA FECHA:
TITULO: . -~ .
Diseno de un sistema de transporte DIBUL. Antonio G. 14/11/2014
de aridos desde tolva de alimentacion veRr
hasta maquina cribadora. oron
N D DIBIO ESCALA:1:1

PLANTILLA

Circuito eléctrico
A4V HOJA 15DE 15



	Plano Conjunto
	Vista de dibujo2

	CotasLateralPerfiles
	Vista de dibujo3
	Vista de detalle A (1 : 11)

	Cotas FrontalPerfiles
	Vista de dibujo5

	Chapa1-3-5
	Vista de dibujo6
	Vista de dibujo7
	Vista de dibujo8

	Chapa 7-8-10-11
	Vista de dibujo9
	Vista de dibujo11
	Vista de dibujo13
	Vista de dibujo14

	Chapa 12-13-15-17
	Vista de dibujo15
	Vista de dibujo16
	Vista de dibujo17
	Vista de dibujo18

	Tolva de Recepción
	Vista de dibujo19
	Vista de dibujo20
	Vista de dibujo21
	Vista de dibujo22

	Unión
	Vista de dibujo23
	Vista de dibujo24
	Vista de dibujo25
	Vista de dibujo26

	Chapa Salida
	Vista de dibujo27
	Vista de dibujo30
	Vista de dibujo31

	Chapa Entrada 35
	Vista de dibujo34
	Vista de dibujo35

	Chapa Entrada 40
	Vista de dibujo32
	Vista de dibujo33

	Uniones
	Vista de dibujo37
	Vista de detalle B (1 : 5)
	Vista de detalle C (1 : 5)
	Vista de detalle D (1 : 5)
	Vista de detalle F (1 : 5)

	Placa de Ancclaje
	Vista de dibujo43
	Vista de dibujo44

	Soporte sistema DS
	Vista de dibujo45
	Vista de dibujo46
	Vista de dibujo47
	Vista de dibujo48

	Circuito electrico

